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e Este manual é parte integrante e essencial do produto. Leia atentamente as
instrugdes contidas nele, as quais fornecem importantes informagées em relacéo a
seguranga de uso e manutencéo.

¢ Este equipamento devera ser destinado para a finalidade que foi projetado. Qualquer
outro uso deve ser considerado improprio e perigoso. O fabricante nao se
responsabiliza por possiveis danos causados por uso impréprio, errébneo ou irracional.

¢ A Enertronica Santerno é responsavel pelo equipamento na sua configuragéo original.

e Qualquer alteracao na estrutura ou ciclo de funcionamento do equipamento deve ser
feita ou autorizada pelo Departamento de Engenharia da Enertronica Santerno.

¢ A Enertronica Santerno nao se responsabiliza pelas consequéncias decorrentes do
uso de pegas nao originais.

¢ A Enertronica Santerno se reserva o direito de fazer quaisquer alteragées técnicas ao
presente manual e ao equipamento sem aviso prévio. Se erros de impressao ou
semelhante sdo detectados, as corregdes serdo incluidas em novas versdes do
manual.

e As informacgdes contidas neste documento sao de propriedade da Enertronica
Santerno e nao podem ser reproduzidas. Enertronica Santerno impde seus direitos
sobre os desenhos e catalogos de acordo com a lei.

ENERTRONICA

Enertronica Santerno S.p.A.

Via della Concia, 7 - 40023 Castel Guelfo (BO) Italy
Tel. +39 0542 489711 — Fax +39 0542 489722
www.santerno.com - info@santerno.com
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Sobre este manual

1

1.1

Sobre este manual

CUIDADO

A Este manual apresenta informagdes para auxiliar a instalacdo e operacao do soft
starter em aplicacdes simples. Para informacdes mais detalhadas, entre em
contato com seu fornecedor local para receber o manual do usuario completo.

ADVERTENCIA

Indica um perigo que pode causar ferimento pessoal ou morte.
CUIDADO

Indica um perigo que pode danificar o equipamento ou a instalagao.

NOTA
Fornece informacgdes uteis.

Isencao de responsabilidade

Os exemplos e diagramas deste manual foram inclusos apenas para fins ilustrativos. As
informacdes contidas neste manual estao sujeitas a altera¢gdes sem notificagdo prévia. Em
nenhum caso sera aceita a responsabilidade ou encargos por danos indiretos ou
consequentes resultando da utilizagao ou aplicagao deste equipamento.

O nao cumprimento das instru¢des e informagdes fornecidas neste manual anula a
garantia do produto.

A O fabricante ndo pode garantir a precisao ou a integridade das informacgdes traduzidas
neste documento. Em caso de divergéncias, o documento principal em inglés é o
Documento de Referéncia.

Declaragcoes de aviso

As declaragdes de aviso nao podem tratar de todas as potenciais causas de danos do
equipamento, mas podem destacar as causas de dano comuns. E responsabilidade do
instalador ler e compreender todas as instrugdes deste manual antes de iniciar a
instalagdo, operagédo ou manutengdo do equipamento, seguir as boas praticas elétricas,
incluindo a utilizacdo do equipamento de protecao individual adequado e buscar
assisténcia técnica antes de operar este equipamento de uma maneira diferente da
descrita neste manual.

NOTA

O ASA 4.0 Advanced nao pode receber manutengao pelo usuario. A unidade
deve receber manutencio apenas por pessoal de servigo autorizado. A abertura
nao autorizada da unidade anulara a garantia do produto.

é PARA SUA SEGURANCA
= A funcdo STOP do soft starter no isola voltagens perigosas da saida do
starter. O soft starter deve estar desconectado por um dispositivo de
isolamento elétrico aprovado antes de acessar as conexodes elétricas.

» Os recursos de protecao do soft starter aplicam-se apenas a protegao do
motor. E responsabilidade do usuério garantir a seguranca do pessoal que
opera a maquina.

» O soft starter € um componente projetado para a integragéo dentro do sistema
elétrico. Portanto, é responsabilidade do criador/usuério do sistema garantir
que ele seja seguro e projetado para se adequar as normas locais de
seguranga relevantes.




Declaragoes de

aviso

2.1 Risco de choque elétrico

A\
A
A

ADVERTENCIA - RISCO DE CHOQUE ELETRICO

As tensbes presentes nos seguintes locais podem causar graves choques
elétricos e podem ser letais:

= Cabos e conexodes de alimentagcao CA

= Cabos e conexdes de saida

= Muitas pecas internas do soft starter

CURTO CIRCUITO

O equipamento nao é a prova de curto-circuito. Apds uma sobrecarga severa ou
um curto-circuito, a operacao do equipamento deve ser completamente testada
por um agente de servigo autorizado.

ATERRAMENTO E PROTEGAO DO CIRCUITO SECUNDARIO

E responsabilidade do usuario ou da pessoa que esta instalando o equipamento
fornecer o aterramento adequado e a protecao do circuito secundario de acordo
com os cédigos de segurancga elétrica local.

2.2 Operacao inesperada

>

> B

ADVERTENCIA — PARTIDAS ACIDENTAIS

Em algumas instalacoes, partidas acidentais podem representar um risco maior a
seguranca do pessoal ou podem danificar as maquinas que estao sendo
operadas. Nesses casos, é recomendado que a alimentacdo de energia do soft
starter seja equipada com um comutador de isolamento e um dispositivo de
curto-circuito (por exemplo, contator de energia) controlado por meio de um
sistema de seguranga externo (por exemplo, parada de emergéncia, detector de
falhas).

ADVERTENCIA — SOFT STARTER PODE DAR PARTIDA OU PARAR
INESPERADAMENTE

O ASA 4.0 Advanced respondera aos comandos de controle de varias fontes e
pode dar partida ou parar inesperadamente. Sempre desconecte o soft starter da
tensao da rede elétrica antes de acessar o soft starter ou a carga.

ADVERTENCIA —- DESCONECTE A REDE ELETRICA ANTES DE ACESSAR O
SOFT STARTER OU A CARGA

O soft starter possui prote¢cdes integradas que podem desliga-lo caso haja falhas,
de modo a parar o motor. Flutuagdes de voltagem, cortes de energia e
interrupgdes do motor também podem fazer com que o motor seja desligado.

O motor pode ser reiniciado apds as causas do desligamento serem reparadas, o
que pode ser perigoso para a equipe. Sempre desconecte o soft starter da tenséo
da rede elétrica antes de acessar o soft starter ou a carga.

CUIDADO - DANO MECANICO DEVIDO A NOVA PARTIDA INESPERADA

O motor pode ser reiniciado apés as causas do desligamento serem reparadas, o
que pode ser perigoso para determinadas maquinas ou instalagées. Nesses
casos, € essencial tomar as devidas medidas para evitar a partida apds paradas
nao programadas do motor.




Design do sistema

3.2

Design do sistema

Lista de caracteristicas
Processo de configuragao simplificado

e Curvas de configuracao para aplicagbes

comuns
¢ Medicao e entradas/saidas integradas

Interface de facil compreensao
e Menus e visores em diversos idiomas

e Nomes de opgdes e mensagens de
feedback descritivas

e Gréficos de desempenho em tempo real

Suporta eficiéncia de energia

e Compativel com o IE3

e 99% de eficiéncia de energia em
funcionamento

e Tecnologia de partida suave evita
distorgdo harmoénica

Gama extensiva de modelos

o 24 A~1250 A (nominal)

e 200~525VCA

e 380~690 VCA

e Opcodes com bypass ou continuas

e Conexao direta a rede ou delta interna

Amplas opgoes de entrada e saida
e Entradas de controle remoto
(2 x fixas, 2 x programaveis)
e Saidas do relé
(2 x fixas, 2 x programaveis)
e Saida analdgica

Caédigo do modelo

asado-A [T T T VLY

Opcoes versateis de partida e parada
Partida/parada programada
e Controle adaptativo
e Corrente constante
e Rampa de corrente
e Limpeza bomba
Tempo de parada em rampa de tensio
suave
e Parada por inércia
Freio CC
e Frenagem suave
e Direcao reversa

Protecao configuravel

e Sobrecarga do motor

e Tempo de partida excedente
e Subcorrente/Sobrecorrente
e Subpoténcia/Sobrepoténcia
e Subtensdo/Sobretenséo

e Desequilibrio de corrente

e Alarme da entrada

e Termistor do motor

Recursos opcionais para aplicagoes

avangadas

e Smart cards

e Opcdes de comunicagao: DeviceNet,
Ethernet/IP, Modbus RTU, Modbus TCP,
Profibus, Profinet

e Protecao contra falha de aterramento

Tensao de controle

12 =110~120 VCA ou 220~240 VCA
14 = 24 VCA/NVCC

Tensdo Rede Elétrica

5=200~525 VCA
7 =380~600 VCA

Derivagao

B = com bypass internamente
C = nao bypassed (conexao continua)

Classificagao nominal de corrente




Instalagao

4

4.1

4.2

Instalacao

ADVERTENCIA
Nao aplique tensao elétrica ao soft starter até que toda a fiacao esteja concluida.

ADVERTENCIA
Sempre aplique tensao de controle antes (ou com) tensao da rede elétrica.

Visao geral do procedimento de configuragao

1.

Powbd

10.

Monte o soft starter.

Conecte a fiacido de controle.

Aplique tensao de controle ao soft starter.

Configure sua aplicagao:

1. Pressione MENU/ENTER para abrir o Menu.

2. Pressione MENU/ENTER para abrir o menu Setup Rapido.

3. Role pela lista para encontrar sua aplicacéo, depois pressione MENU/ENTER para
iniciar o processo de configuracao.

Se sua aplicagao nao estiver listada no Setup Rapido:

1. Pressione RESET/EXIT (RESET/SAIR) para retornar ao Menu.

2. Use W para rolar até o Menu Principal e pressione MENU/ENTER.

3. Role até Detalhes do motor e pressione MENU/ENTER, depois pressione W e
MENU/ENTER para editar o parametro 1B FLC do Motor.

4. Defina o pardmetro 1B para corresponder a corrente de carga total (FLC) do motor.

5. Pressione MENU/ENTER para salvar a configuragao.

Feche o Menu pressionando repetidamente RESET/EXIT (RESET/SAIR).

(Opcional) Use as ferramentas de simulagao integradas para verificar se a fiacao de

controle esta corretamente conectada.

Desligue o soft starter.

Conecte os cabos do motor aos terminais de saida 2/T1, 4/T2, 6/T3 do soft starter.

Conecte os cabos de alimentacéo da rede elétrica aos terminais de entrada 1/L1, 3/L2,
5/L3 do soft starter.

O soft starter agora esta pronto para controlar o motor.

Instalacao fisica

B)
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Instalagao

Entre os soft starters

Superficies soélidas

A

Cc

D

>100 mm
(3,9 polegada)

>10 mm
(0,4 polegada)

> 100 mm
(3,9 polegada)

>10 mm
(0,4 polegada)

4.1 Partida/ Parada

O soft starter requer controle de dois fios.

1111}

1
~L_ 10
11
@—/— 12 é
ADVERTENCIA

o soft starter tentara dar a partida.
Verifique se a entrada de partida/parada esta aberta antes de aplicar a tensao de

controle.
NOTA

4.2 Tensao de controle

21905A
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N

>

Reset

B Partida/Parada

Se a entrada de partida estiver fechada quando a tensao de controle for aplicada,

O ASA 4.0 Advanced aceitara comandos das entradas de controle apenas se o
parametro 1A Fonte de comando estiver definido para "Entrada digital"
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Conecte a tensao de controle de acordo com a tensao da alimentacéo que esta sendo

usa

da.

o  ASA4.0-A xxxxX/x/12 (110~120 VCA): A1, A2
o ASA4.0-A xxxxX/x/12 (220~240 VCA): A2, A3
o ASA4.0-A xxxxX/x/14 (24 VCA/NVCC): A1, A2

Instale protegdo complementar ou de sobrecorrente de derivagao na alimentacao do

circuito de controle (A1, A2, A3) de acordo com o cédigo elétrico aplicavel no local da
instalacao.




Instalagao

4.3 Terminais de poténcia

Os modelos ASA4.0-A 0024B~ASA4.0-A 0135B usam bragadeiras de gaiola. Use
somente condutores de cobre, sélidos ou trangados, classificados para 75°C ou
mais.

Os modelos ASA4.0-A 0184B~ASA4.0-A 0580B usam barramentos na base da
unidade. Use condutores de cobre ou aluminio, sélidos ou trangados, classificados
para 60 °C/75 °C.

Os modelos ASA4.0-A 0835B~ASA4.0-A 1250B/ASA4.0-A 0735C~ASA4.0-A
1220C usam barramentos. Os terminais de entrada ficam no topo da unidade, ja os
terminais de saida ficam na base.

Os modelos ASA4.0-A 0735C~ASA4.0-A tém terminais de bypass dedicados caso
o soft starter seja instalado com um contator de bypass externo. Os barramentos de
bypass ficam no topo da unidade e sdo nomeados como T1B, T2B e T3B.

ASA4.0-A 0024B~ASA4.0-A 0135B

—L1r— 14 mm (0,55 polegada)

Tamanho de cabo: = Q Torx T20 x 150
6-70 mm? (AWG 10-2/0) ©

Torque: 4 Nm (2,9 Ib) ¢ ] Q(ﬂ)

05966.E
10280.A

Flat 7 mm x 150

10281 A

e §
e c
ASA4.0-A 0184B~ AL (T ASA4.0-A 0835B;ASA4.0-A 12508
ASA%0-A 02508 ASAL.0-A 05808 ASA4.0-A 0735C~ASA4.0-A 1220C
19 Nm (14,0 Ib) 66 Nm (49,0 Ib) 66 Nm (49,0 Ib)

'T " 17047,

6 mm

NOTA
Se a instalacao precisar de cabos de didmetro grande, é possivel concluir cada
terminagdo com dois cabos menores, um em cada lado do barramento.

NOTA

Ao conectar as terminagdes de poténcia, recomendamos limpar a superficie da
area de contato cuidadosamente (usando um abrasivo ou escova de ago
inoxidavel) e usando um composto de juncao apropriado para evitar a corrosao.




Instalagao

Conectores de fiagao

Selecione um conector de acordo com o tamanho e o material do cabo, bem como os

requisitos da sua aplicacao.

e Modelos ASA4.0-A 0024B~ASA4.0-A 0580B

Um conector de compressao é recomendado para os modelos ASA4.0-A 0184B a
ASA4.0-A 0580B. A ferramenta de crimpagem recomendada é a TBM8-750.

Exemplo de conector —

Exemplo de conector —

AERED cabo de aluminio cabo de cobre
ASA4.0-A 0184B 61162 60150
ASA4.0-A 0200B 61165 60156
ASA4.0-A 0229B

SA4.0-A 0229 61171 60165
ASA4.0-A 0250B
ASA4.0-A 0352B 61162 60150
ASA4.0-A 0397B 60156

61165

ASA4.0-A 0410B 60162
ASA4.0-A B

SA4.0-A 0550 61178 60171

ASA4.0-A 0580B

e Modelos ASA4.0-A 0835B~ASA4.0-A 1250B & ASA4.0-A 0735C~ASA4.0-A 1220C
Um terminal fixador é recomendado para os modelos ASA4.0-A 0835B~ASA4.0-A 1250B e
ASA4.0-A 0735C~ASA4.0-A 1220C. O fixador recomendado é o TCAL125.
e Para utilizar um fixador, os modelos ASA4.0-A 0835B~ASA4.0-A 1250B precisam
da ligagcéo de barramento ZZ0093900.

e Para utilizar um fixador, os modelos ASA4.0-A 0735C~ASA4.0-A 1220C precisam
das ligagdes de barramento ZZ0093901 e ZZ0093900.
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Instalagao tipica
Instalagao com bypass interno

O soft starter é instalado com um contator principal (classificagdo AC3). A tensao de
controle deve ser fornecida do lado da entrada do contator.

O contator principal é controlado pela saida do contator principal (33, 34).

(1 (2
F1 K1
:
|
—E»—o/:/.—i%z 472
|
A3
O —
5 1o
A2
0 pu—
(L/i+)(N/-)
s1r7 10 33
~ ] -
’ L2l
s2 12 41| K1
2l
3 o H%)
13 | 53 9
I_/ 54
L —o——®
| B4 _2 - +
P a8 el [
i
e 17674.C
1 Alimentacao trifasica K1 Contator principal
2 Motor F1 Fusiveis ou disjuntor
3 Tensao de controle 10, 11 (S1) |Reset
(soft starter) 11, 12 (S2) | Partida/Parada
4 Entradas digitais 13, 14 Entrada programavel A
5 Entrada do termistor do (padrao = Alarme de Entrada (N/O))
motor 13,15 Entrada programavel B
6 Saidas do relé (padrdo = Alarme de Entrada (N/O))
7 Saida analdgica B4, B5 Entrada do termistor do motor
8 Tens&o de controle 33, 34 Saida do contator principal
(equipamento externo) 41, 42, 44 |Saida A do relé (padrao =
9 Lampadas piloto Funcionar)
10 |Comunicacdes / Porta de 53, 54 Saida B do relé (padrao =
expansao "Smart Card" Funcionar)
21, 22 Saida analdgica

10




Instalagao

Instalagdao com bypass externo

O soft starter é instalado com um contator principal (classificagdo AC3) e um contator de
bypass externo. Para realizar o bypass no soft starter durante a execugao, use um contator
de bypass externo com classificagdo AC1. Para realizar o bypass total no soft starter
(permitir a partida direta online caso o equipamento esteja danificado), use um contator de

bypass externo com classificacdo AC3.

Utilize a saida do contator principal (33, 34) para controlar o contator principal. Use a saida
do contator de bypass (03, 04) para controlar o bypass externo.

K2
T
A
1
/l/
F1 K1 LA
— g O
T1B
O
3/L2
— O
T2B
O
5/L3
— O
T3B
O
A3
(o]
A1
(e]
A2
(o]
S1 l_=_| 10
\l O —
1
O
S2

—

B4
E:‘ —o
1 1
e

2Q1
(2]

4/T2
o—|

6/T3
o—|

(L/+)(N/-)

o K2
—0]
33
K1

/_?;‘__D

_®
Lol g
C

1 Alimentacao trifasica F1 Fusiveis ou disjuntor
2 Motor 10, 11 (S1)[Reset
3 Tenséao de controle 11, 12 (S2)| Partida/Parada
(soft starter) 13, 14 |Entrada programavel A
4 Entradas digitais (padrdo = Alarme de Entrada (N/O))
5 Entrada do termistor do motor 13, 15 |Entrada programavel B
6 Saidas do relé (padrdo = Alarme de Entrada (N/O))

1"




Instalagao

4.5

Setup rapido

7 Saida analdgica B4, B5 |[Entrada do termistor do motor

8 Tens&o de controle 33, 34 |Saida do contator principal
(equipamento externo) 41, 42, 44 | Saida A do relé (padrdo = Funcionar)

9 Lampadas piloto 53, 54 |Saida B do relé (padrdo = Funcionar)

10 |[Comunicagdes / Porta de 03, 04 |[Saida do contator de bypass
expansao "Smart Card"

K1 | Contator principal 21,22 |Saida analégica

K2 | Contator de bypass (externo)

O menu Setup Rapido facilita a configuragao do soft starter para aplicagdes comuns. O soft
starter explica os pardmetros de instalacdo mais comuns e sugere uma configuragao tipica
para a aplicagao. O Cliente pode ajustar cada parametro segundo seus requisitos exatos.

Todos os outros parametros permanecem com os valores padréo. Para alterar outros
valores de parametros ou revisar as configuragdes padrao, use o menu (consulte Lista
parédmetros na pagina 15 para obter detalhes).

Sempre defina parametro 1B FLC do Motor para corresponder a corrente total de carga da
placa de identificagdo do motor.

o
T~ —
n| X |
8ol |8 - ©
§ |82 38 |8 g |® | 3
T |83 8|3 | § g S 5
< s £1(© Lg < % ol Qg
s (82| oig | gs| g |83 g3
I e8| S|e | oF I SE| of
S |S5%| 5|Eg 8| E |58 5%
Aplicagdo s Re| 0 |38 &< S L&l o<
Bomba centrifuga Controle 10 | 200|500 | Acel. Controle 15 | Desacel.
Bomba submersivel | adaptativo 3 200 | 500 | rapida | adaptativo 3 lenta
Bomba hidraulica 2 200 | 350
Ventilador com ° 200 | 350
cumper
Ventilador sem > 200 | 450
dumper
Compressor de c ¢ > 1200 | 400 Parad
parafuso orrente n/a a_ra' a. por n/a
c constante inércia
omprgssor 2 200 | 450
alternativo
Esteira
transportadora S 200 | 450
Propulsor 5 100 | 400
Serra fita 2 200 | 450
— NOTA

As configuracdes da curva de Partida e Parada Adaptativa se aplicam somente

quando se estiver usando o Controle Adaptativo. As configuragbes sao ignoradas
para todos os outros modos de partida e parada.

12




Teclado e feedback

5
5.1

Teclado e feedback

O teclado

Teclado local

Teclado remoto (se instalado)

ASA4.0
SOFT STARTER

?9

7

|

l \

=

——
Rea Run Trip Local
(e} [e] [e]

Men

dy
Reset
it

&)

2

SANTERNO

ENERTRONICA GROUP

J

T T

- OReady O

Run O Trpw
Start ) ( Stop @ Local

Remote /

n——@

AN
)\ g

< SANTERNO

19367A

19366A

1 |Display de quatro linhas para detalhes de status e programagao.

2 |LEDs de status

3 |Botdes do menu de navegacéo:

RESET/EXIT (RESET/SAIR): Sai do menu ou do parametro ou cancela uma
alteracéo de parametro. No teclado local, esse botdo também reseta o alarme.
MENU/ENTER: Insere um menu ou parametro ou salva uma alteragéo de
parametro.

A V: Rolar para o préximo menu ou menu anterior ou parametro, mudar a
configuragao do parametro atual ou rolar pelas telas de status.

4 | Atalho para o menu de fonte de comando em Ferramentas de Setup.

(S]]

Botdes de controle local do soft starter

6 |Botdes de atalho para acesso rapido a tarefas comuns.

LOGS (REGISTROS): Abrir o Menu Logs.

GRAPHS (GRAFICOS): Selecionar qual gréfico visualizar ou pausar/reiniciar o
grafico (manter pressionado por mais de 0,5 segundo)

TOOLS (FERRAMENTAS): Abra as Ferramentas de Setup.
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Operacgao

5.2 LEDs de status do soft starter

( )

Ready Run Trip Local
Nome do |Ligado Piscando
LED
Ready O motor é parado e o soft starter esta [ O motor esta parado e o soft starter
(Pronto) pronto para dar partida. nao esta pronto para dar partida:
e esperando o Atraso Nova Partida
(paréametro 5P)
e 0s modelos térmicos indicam que
o soft starter e/ou o motor estao
guentes demais para uma partida
segura
e aentrada de reset (10, 11) esta
aberta
Run O motor esta em estado de operacdo |O motor esta dando partida ou esta
(Operacgao) | (recebendo tensao total). parando.
Trip O soft starter esta em alarme. O soft starter esta em estado de
adverténcia.
Local O soft starter é controlado por meio -
de um teclado remoto.

Se todos os LEDs estiverem desligados, o soft starter ndo esta recebendo tenséo de
controle.

6 Operacao
6.1 Comandos Partida, Parada e Reset

O ASA 4.0 Advanced pode ser iniciado e parado via entradas digitais, teclado remoto, rede
de comunicagao, smart card ou partida/parada automatica programada. A fonte de
comando pode ser definida via Ferramentas de Setup ou usando o parametro 1A Fonte de
comando.

e O ASA 4.0 Advanced aceitara comandos de Partida e Reset apenas da fonte de
comando designada.

e O ASA 4.0 Advanced aceitara comandos de Parada da fonte de comando
designada, mas é possivel forgar sua parada por meio da abertura da entrada de
reset, ou da abertura da entrada de partida/parada durante um ciclo de
partida/parada automatica.

e A entrada programavel pode ser usada para substituir a fonte de comando
selecionada (consulte o parametro 7A Funcédo Entrada A).
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Lista parametros

7 Lista parametros

Grupo de Parametros

Configuragao padrao

1A
1B
1C
1D
1E
1F
1G

2A
2B
2C
2D
2E
2F
2G
2H
21
2J
2K
2L
2M
2N
20
2P
2Q
2R

3A
3B
3C
3D
3E
3F
3G
3H
3l

3J

3K
3L
3M
3N
30

Detalhes do motor

Fonte de comando

FLC do Motor

kW do motor

Tempo de Rotor Bloqueado
Corrente de Rotor Bloqueada
Fator de Servigo do Motor
Reservado

Motor Iniciar/Parar -1

Modo de Partida

Tempo de Rampa de Partida
Corrente Inicial

Limite de Corrente

Curva de Partida Adaptativa
Tempo de Partida

Nivel de Arranque

Torque de Jog

Modo de Parada

Tempo de Parada

Curva de Parada Adaptativa
Ganho de Controle Adaptativo
Multibomba

Atraso partida

Torque freio CC

Tempo freio CC

Limite de corrente freio
Atraso frenagem suave
Motor Iniciar/Parar -2

FLC do motor-2

kW do motor-2

Modo de Partida-2

Tempo de partida rampa-2
Corrente Inicial-2

Limite de Corrente-2

Curva de Partida Adaptativa-2
Tempo Arranque-2

Nivel de Arranque-2

Torque de Jog-2

Modo Parada-2

Tempo de Parada-2

Curva de Parada Adaptativa-2
Ganho de Controle Adaptativo-2
Multibomba-2

Entrada digital
Dependente do modelo
0 kW

00:10 (mm:ss)

600%

105%

Corrente constante
00:10 (mm:ss)

200%

350%

Aceleracao Constante
000 ms

500%

50%

Parada Suave TVR
00:00 (mm:ss)
Desaceleragao Constante
75%

Bomba unica

00:00 (mm:ss)

20%

00:01 (mm:ss)

250%

400 ms

Dependente do modelo
0 kW

Corrente constante
00:10 (mm:ss)

200%

350%

Aceleracado Constante
000 ms

500%

50%

Parada Suave TVR
00:00 (mm:ss)
Desaceleragao Constante
75%

Bomba unica
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Grupo de Parametros

Configuragao padrao

3P
3Q
3R
3S
3T

4A
4B
4C
4D
4E
4F
4G
4H
41
4J
4K
4L
4M
4N
40
4P
4Q
4R
48
47
4U
Y,
4W
4X

5A
5B
5C
5D
SE
S5F
5G
5H
Sl

5J

5K
5L
5M

Atraso partida-2

Torque freio CC-2
Tempo freio CC-2

Limite de corrente freio-2
Atraso de frenagem suave-2
Partida/Parada Automatica
Modo partida/parada automatica
Tempo operacao

Tempo de parada

Modo domingo

Tempo inicio domingo
Tempo fim domingo
Modo segunda

Tempo inicio segunda
Tempo fim segunda
Modo terca

Tempo inicio terga
Tempo fim terga

Modo quarta

Tempo inicio quarta
Tempo fim quarta

Modo quinta

Tempo inicio quinta
Tempo fim quinta

Modo sexta

Tempo inicio sexta
Tempo fim sexta

Modo sabado

Tempo inicio sabado
Tempo fim sabado
Niveis de protecao
Desequilibrio Corrente
Atraso de Desequilibrio Corrente
Subcorrente

Atraso de Subcorrente
Sobrecorrente

Atraso de sobrecorrente
Subtenséo

Afraso na subtenséo
Sobretensao

Atraso na sobretenséo
Subpoténcia

Atraso de Subpoténcia
Sobrepoténcia

00:00 (mm:ss)
20%

00:01 (mm:ss)
250%

400 ms

Desativado

00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)
Partida/parada desativada
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)
Partida/parada desativada
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)
Partida/parada desativada
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)
Partida/parada desativada
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)
Partida/parada desativada
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)
Partida/parada desativada
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)
Partida/parada desativada
00:00 (hh:mm)

00:00 (hh:mm)

30%

00:03 (mm:ss)
20%

00:05 (mm:ss)
400%

00:00 (mm:ss)
350V

00:01 (mm:ss)
500 V

00:01 (mm:ss)
10%

00:01 (mm:ss)
150%
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Grupo de Parametros

Configuragao padrao

5N
50
5P
5Q
5R

6A
6B
6C
6D
6E
6F
6G
6H
6l

6J

6K
6L
6M
6N
60
6P
6Q
6R
6S
6T

TA
7B
7C
7D
7E
7F
7G
7H
71

7J

7K

8A
8B
8C
8D
8E

Atraso de Sobrepoténcia
Tempo de partida excedente
Atraso Nova Partida
Partidas por hora

Sequéncia de Fase

Acoes de Protecao
Contador auto redefinicdo
Atras auto redefinicdo
Desequilibrio Corrente
Subcorrente

Sobrecorrente

Subtenséo

Sobretenséao

Subpoténcia

Sobrepoténcia

Tempo de partida excedente
Alarme da entrada A

Alarme da entrada B
Comunicacgées da rede
Falha IHM remota
Frequéncia da Rede Elétrica
Sequéncia de fase
Superaquecimento do motor
Circuito do termistor do motor
Agédo SCR em Curto Circuito
Bateria/Relégio

Entradas

Funcgéo Entrada A

Alarme da entrada A

Atraso de Alarme da entrada A
Atraso Inicial da Entrada A
Funcgéo da Entrada B
Alarme da entrada B

Atraso de Alarme da entrada B
Atraso Inicial da Entrada B
Logica Resetar/Habilitar
Nome da Entrada A

Nome da Entrada B

Saidas do relé

Funcgéo do Relé A

Relé A em Atraso

Relé A sem Atraso

Funcgéo do Relé B

Relé B em Atraso

00:01 (mm:ss)
00:20 (mm:ss)
00:10 (mm:ss)

0

Qualquer Sequéncia

0

00:05 (mm:ss)
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Somente Registro
Somente Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Somente contr trifas.
Falha e Registro

Alarme de Entrada (N/O)
Somente em operagao
00:00 (mm:ss)

00:00 (mm:ss)

Alarme de Entrada (N/O)
Somente em operagao
00:00 (mm:ss)

00:00 (mm:ss)
Normalmente Fechado (N/C)
Alarme entrada A
Alarme entrada B

Funcionar
00:00 (mm:ss)
00:00 (mm:ss)
Funcionar
00:00 (mm:ss)
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Grupo de Parametros

Configuragao padrao

10

11

12

8F
8G
8H
8l
8J

9A
9B
oC
9D

10A
10B
10C
10D
10E
10F
10G
10H
101

10J

10K
10L
10M

11A
11B
11C
11D
11E
11F
11G

12A
12B
12C
12D
12E
12F
12G
12H
121

12J

12K

Relé B sem Atraso
Alerta de Corrente Baixa
Alerta de Corrente Alta

Alerta de Temperatura do Motor

Contator Tempo Rede
Saida analogica

Saida Analégica A
Escala da Analogica A
Ajuste Maximo Analbgico A
Ajuste Minimo Analbgico A
Display

Idioma

Escala de temperatura
Base Tempo Grafico
Ajuste Maximo do Grafico
Ajuste Minimo do Gréfico
Ajuste de Corrente
Bloqueio de Ajuste
Parédmetros usuario 1
Parémetros usuario 2
Parametros usuério 3
Parémetros usuario 4
Parémetros usuario 5
Paréametros usuario 6
Limpeza bomba

Torque reverso

Tempo reverso

Limite corrente

Tempo avancgo

Modo parada bomba
Tempo parada bomba
Ciclo limpe bomba

Placa de comms
Endere¢co Modbus
Modbus Baud rate
Paridade Modbus
Timeout Modbus
Enderego Devicenet
Devicenet Baud rate
Endereco Profibus
Enderego Gateway
Enderego Gateway 2
Enderego Gateway 3
Enderego Gateway 4

00:00 (mm:ss)
50%

100%

80%

400 ms

Corrente (%FLC)
4-20 mA

100%

000%

English

Celsius

30 segundos

400%

0%

100%

Leitura e Gravagao
Corrente

Tensao do motor
Frequéncia rede elétrica
fp do Motor

Poténcia motor
Temperatura do motor (%)

20%

00:10 (mm:ss)
100%

00:10 (mm:ss)
Parada por inércia
00:10 (mm:ss)

1

1

9600
Nenhuma
Desligado
0

125 kB

1

192

168

0

100
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Lista parametros

Grupo de Parametros

Configuragao padrao

20

30

31

32

12L
12M
12N
120
12P
12Q
12R
12S
12T
12U

20A
20B
20C
20D
20E
20F
20G
20H

30A
30B
30C
30D
30E
30F
30G
30H
301

30J

30K
30L
30M
30N
300

31A
31B
31C
31D

32A
32B
32C

Endereco IP

Endereco IP 2

Endereco IP 3

Endereco IP 4

Méscara sub-rede

Méscara sub-rede 2
Mascara sub-rede 3
Mascara sub-rede 4

DHCP

ID de local

Avangado

Ganho de acompanhamento
Detecgéo pedestal

Atraso contator bypass
Classificagdo do modelo
Tempo limite tela

Conexéo do Motor
Derivagéo externo

Modo alarme derivagdo
Configuragao Entrada Bomba
Tipo sensor pressdo
Unidades pressao

Presséo a 4 mA

Presséo a 20 mA

Tipo sensor fluxo

Unidades de fluxo

Fluxo a 4 mA

Fluxo a 20 mA

Unidades min fluxo max
Pulsos min fluxo max
Unidades p/ pulso

Tipo sensor profundidade
Unidades de profundidade
Profundidade a 4 mA
Profundidade a 20 mA
Protecao de fluxo

Nivel de alarme fluxo alto
Nivel de alarme fluxo baixo
Atraso de inicio do fluxo
Atraso de resposta de fluxo
Protecdo de pressao

Nivel alarme de pressao alta
Atraso inicio de presséo alta
Atraso de resposta presséo alta

192

168

0

2

255

255

255

0
Desativado
0

50%

80%

100 ms

Dependente do modelo
1 minuto
Deteccao-automatica
Desativado

Desativado

Nenhum

kPa

0

0

Nenhum

litros / segundo

O O O O O

Nenhum
metros
0

0

10

5

00:00:500 (mm:ss:ms)
00:00:500 (mm:ss:ms)

10
00:00:500 (mm:ss:ms)
00:00:500 (mm:ss:ms)
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Grupo de Parametros

Configuragao padrao

33

34

35

36

40

32D
32E
32F

33A
33B
33C
33D
33E

34A
34B
34C
34D

35A
35B

36A
36B
36C
36D
36E
36F
36G
36H
36l

36J

40A
40B
40C
40D
40E

Nivel alarme de presséao baixa
Atraso inicio de presséao baixa
Atraso de resposta pressao baixa
Controle pressao

Modo controle pressao

Nivel presséo inicio

Aftraso de resposta inicio

Nivel presséo parada

Atraso de resposta parada
Protecao profundidade

Nivel alarme profundidade
Nivel redefinicdo profundidade
Atraso inicio profundidade
Atraso de resposta profundidade
Protecao térmica

Tipo de sensor de temperatura
Nivel alarme temperatura

Acao falha bomba

Sensor de pressao

Sensor de fluxo

Sensor de profundidade
Presséo alta

Presséo baixa

Fluxo alto

Fluxo alto

Fluxostato

Profundidade pogo

RTD/PT100 B

Falha de aterramento

Nivel de Falha do Aterramento
Atraso da Falha do Aterramento
Alarme falha de aterramento ativa
Acao de falha de aterramento

Coeficiente CT de falha de aterramento

5
00:00:500 (mm:ss:ms)
00:00:500 (mm:ss:ms)

Desligado

5

00:00:500 (mm:ss:ms)
10

00:00:500 (mm:ss:ms)

5

10

00:00:500 (mm:ss:ms)
00:00:500 (mm:ss:ms)

Nenhum
40

Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro
Falha e Registro

0A

00:01 (mm:ss)
Somente em operacgéo
Falha e Registro
2000:1
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Especificagcoes

Especificagoes
Dados técnicos gerais

e Alimentagao
Tensao rede elétrica (L1, L2, L3)

ASAZL.0-A XXXXXIBIXX  ciriiiiieee e e eeeeeee e e e e e e e 200~525 VCA (+ 10%)

ASAL.0-A XXXXXITIXX  eeiiieeeeee e e et e e e e e e e e e e e e e 380~690 VCA (x 10%)
Tensao de controle (A1, A2, A3)

ASA4.0-A XXXXX/X/12 (A1, A2) oo, 110~120 VCA (+10%/-15%), 600 mA

ASA4.0-A XXXXX/X/12 (A2, A3) oo 220~240 VCA (+10%/-15%), 600 mA

ASA4L.0-A XXXXXIXI14 (A1, A2) e 24 VCA/VCC (£ 20%), 2,8 A
Frequéncia darede elétrica .........ccoooeiiiiiiiiii 50 Hz~60 Hz (x5 Hz)
Tens&do nominal de iISOIAaMENTO ..........uueiiiiiii s 690 VCA
Impulso classificado tensa0 SUPOAVEl  ...... e 6 kV
Designagdo da forma .........cccoooeiviiiiieiieeiiniiiiee, Designagédo em derivacao ou continua,

................................................... formulario de soft starter do semicondutor do motor 1

e Recurso de curto-circuito
Coordenagao com fusiveis semicondutores ..o Tipo 2
Coordenagao com fusiveis HRC ..., Tipo 1

e Capacidade eletromagnética (conforme Diretiva da UE 2014/35/EU)

Imunidade EMC ... IEC 60947-4-2

Emisstes EMC ..., IEC 60947-4-2 Classe B

e Entradas

Classificagdo de entrada ... Ativa 24 VCC, 8 mA aprox.

Termistor do motor (B4, BS) ......oevvvvvivviiiiiiiivieivivievvesiviivanns Alarme >3,6 kQ, reset <1,6 kQ

e Saidas

Saidasdorelé ........cccccovviiiiennn 10 A @ 250 VCA resistivo, 5A @ 250 VCA CA151p 0,3
Contator principal (33, 34) ...uuue Normalmente Aberto
Contator de bypass (03, 04) ......oeiiiiiiiiiii e Normalmente Aberto
Saida A dOrelé (41, 42, 44) ... Comutacéo
SaidaB dorelé (53, 54) ..ooooiieee Normalmente Aberto

Saida analdgica (21, 22)
Carga MAXIMA ... 600 Q (12 VCC @ 20 mA)
g 1o 7= T L + 5%

e Ambiental

Temperatura operacional .............. -10 °C a 60 °C, acima de 40 °C com reducao de taxa
Temperatura de armazenagem  ............eeeeerveerrerrrrrrereerrrr—————————————— -25 °C~+ 60 °C
Altitude de operacédo ............ 0 - 1.000 m, acima de 1.000 m com coeficiente de reducao
UmIdade ..o 5% a 95% de Umidade Relativa
Grau de poluiCa0 ... Grau de Poluicéo 3
AV o] = To= Lo TSRO IEC 60068-2-6
Protecao

ASA4.0-A 0024B~ASA4.0-A 0135B ....ooiiiiiieieeeeee e IP20

ASA4.0-A 0184B~ASA4.0-A 1250B ....ooiiiiiiiieeee e IPOO

ASA4.0-A 0735C~ASAL.0-A 1220C ..oooiiieeieieee et e e IPOO
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Especificagcoes

8.2

e Dissipacgao de calor

Durante a partida .......ccooooeieiiieii e 4,5 watts por ampere
Durante a operacao (Bypassed)
ASA4.0-A 0024B~ASA4.0-A 0092B ....ooviiieeeiieiieeeeee e < 35 watts aprox.
ASA4.0-A 0064B~ASA4.0-A 0135B ...oeeiiiieeeeieeeeeee e < 50 watts aprox.
ASA4.0-A 0184B~ASA4.0-A 0250B .....ooeeeiiiiiiieeee e < 120 watts aprox.
ASA4.0-A 0352B~ASA4.0-A 0580B .....oeeeeiiiiiiiiieee e < 140 watts aprox.
ASA4.0-A 0835B~ASA4.0-A 1250B ....ooovieeiiieeeeee e < 180 watts aprox.
Durante a operacao (N&o bypassed)
ASA4.0-A 0735C~ASA4.0-A 1220C ..o 4,5 watts por ampere

e Protecao de sobrecarga do motor

Padrao: as configuragdes padrao dos parametros 1D, 1E e 1F fornecem Protecao de
Sobrecarga do Motor: Classe 10, Corrente de Desarme de 105% FLA (amperagem de
carga total) ou equivalente.

¢ Vida operacional (contatos de derivagao internos)

......................................................................................................... 100.000 operagdes
o Certificacao
0 TR EN 60947-4-2
C-UL .., CAN/CSA-C22.2 N° 60947-1-13, CAN/CSA-C22.2 N° 60947-4-2-14
U PR UL 60947-4-2
ASA4.0-A 0024B~ASA4.0-A 0580B ......ccoeeeeeeeeeeeeeeeeeee e Listados pelo UL
ASA4.0-A 0735C~ASA4.0-A 1220C ... Listados pelo UL

Instrucoes de descarte
Equipamento contendo componentes eletricos nao podem ser
descartados junto com o lixo domestico.

Ele deve ser coletado separadamente como lixo eletrico e eletronico
de acordo com a legislacao local valida no momento.
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